/D )/1 = (x1,<;;1) x ZEI? x(a<3+¢,1)J + (z6+xoﬂ

Y, = (@(xé 1X) J<é3+ -.x-‘?\ +:z(°3

S
~

Pata r(oW ?fn(:h

Qoo 4 N WK whN
4 X+ *+ 4+ X + 4+ + X

°

List schedsl;

7

@ @ Melhor cam :

ClELJ 1 ! _Cr'{'(a{f)ﬂ”\

-

R“ﬂ'ﬁh’ - HU{ = p\aalﬁfo

f,c’o l

[|C[0.3

C,({gL’ Rq

Vode ser comstamtes

Cou=t6 th t+ = 2+1+M=170s
ek = T o, P

Priorily Lt
it ulh Da(o rioty

— al o+ -V

- 3 + -V

— 5 X 2v

2, => 6 + yv

Y 1] x -V

3,5 Ao+ 35V

s 8l 1 £ v

1,# 9| X 1,%

3 lo] + S
Pb Rf_ Ru{ Re RM{‘ Zq—_osz
] [ ] ] [ Z = =CZ
AL S <1 2= (dre)=e?,

] ] 2, = df
<, 3 b+c
zl —

Na saida, Z4, mais vale colocar um registo adicional do que usar um mux para colocar noutro registo ja existente, porque os

registos ocupam menos area que 0s mux's.

Esta é a datapath com melhor performance visto que o nosso critical path vai estar sempre limitado pelo multiplicador, neste

R Rc R R caso em especifico o multiplicador tem uma saida que no ciclo a seguir é a sua entrada, logo TEMOS de ter um multiplicador
b L\ < seguido de um mux, e este caminho nao consegue ser melhorado, logo sera ele a limitar o nosso clock.

Relativamente a area, ndo creio que seja possivel, reduzir muito mais!
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! pe 9 Q2.
L::;a|rEyEIEE.§$b_LOG|C_1164.ALL; ) 51 Quay ) pp = FFFO = i we000= (2%-1).0 =085,
use IEEE.NUMERIC_STD.ALL; _
mM: Qyq g p,= 0013 = 0000 0000 000 1. 1000 = [.5
entity compd is )
port (p, q:instd_logic_vector (31 downtoO0); D Q278

rst, en, clk : in std_logic;

addr : out std_logic_vector ( 8 downto 0 );

d : out std_logic_vector ( 34 downto 0) 5. d fdk = prF+ {-51;7* Mo i-{_PL‘Di = Ht2+10=lgms

);

end compd;

b) S.M\ tl‘lk - fc“(_ S = 16 -3 = |3"k5

architecture behavioral of compd is

signal p1, p2, q1, g2 : unsigned(15 downto 0); ) § Mm(t, ) th, -+
i . e . PLey’ = Per Hold,
signal s1, s2 : signed(16 downto 0);
signal m1, m2 : signed(33 downto 0); S 34y-{ <= 5¥6ms D Nio Vi, fumoomal
signal SigD: signed(34 downto 0); Mthldoc(K

signal SigAddr : signed(8 downto 0);

begin

p2 <= unsigned(p(31 downto 16));
pl <= unsigned(p(15 downto 0));
g2 <= unsigned(q(31 downto 16));
gl <= unsigned(q(15 downto 0));

-- arithmetic operations
s1 <=signed(p1) - signed(q1l);
s2 <= signed(p2) - signed(q2);

ml<=sl*sl;
m2<=s2 *s2;

SigD <=m1l+ m2

process(clk)
begin
if (clk ='1" and clk'event) then
if (rst =1) then
d =(others=>'0");
elsif (en=1) then
d = std_logic_vector(SigD);
end if;
end process;

SigAddr = Sig(addr) + 1;

process (clk)
begin
if (clk'event and clk ='1') then
if (rst =1) then
addr = ( others =>"'0");
elsif (en=1) then
addr = std_logic_vector(SigAddr);
end if;
end process;
end behavioral;

Examl - 2122 P4gina 2



